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Un robot...

La palabra robot esta a la orden del dia y
muchas veces al escucharla nos imaginamos
una maquina con forma humana que camina,
habla, gesticula... pero en realidad es algo
mucho mas sencillo.

Un robot es una maquina automatica
programable que es capaz de interpretar
informacion del medio fisico para modificar
su conducta. Tiene la capacidad de interactuar
con el entorno y, en funcién de ello, realizar
unas funciones u otras.
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* CAPACES DE INTERP®

Todo robot tiene basicamente tres
grupos de componentes:

Sistema de control, como una placa
controladora.

Sensores, capaces de interpretar
informacion.

Actuadores, que producen el efecto
programado.
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PLACA ZUM:
CEREBRO

ACTUADORES:
EXTREMIDADES

SENSORES:
0JOS, OIDOS

BATERIAS:
COMIDA

Podriamos decir que los sensores son
los sentidos del robot. Estos
transmiten informacion a su sistema
de control que permite alterar la
funcion que realiza mediante los
actuadores.

Ademas un robot necesitara una
fuente de energia para funcionary una
estructura fisica para sostener los
elementos que lo componen y realizar
sus funciones.
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Veamos algunos ejemplos de robots: los
limpiaparabrisas de un coche moderno pueden ser
robotizados para detectar la cantidad de lluvia y
modificar la velocidad de su movimiento o una
aspiradora puede ser un robot si se mueve sola por la
casa detectando obstaculos e incluso trazando en su
memoria un mapa de la casa para mejorar su recorrido
en el futuro.

LAZO
ABIERTO

LAZO
CERRADO
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Antes de seguir hablando de robots es importante
explicar los dos tipos de sistema de control que
podemos utilizar:

Sistema de control en lazo abierto: tras recibir una sefal de
entrada y activarse produce una sefial de salida
independiente. El sistema no tiene ningin control para
reorganizar el proceso.

Un ejemplo claro seria un microondas que calienta mientras
esté encendido, independientemente de que la leche esté fria,
caliente o hirviendo.

Sistema de control en lazo cerrado: aquél en el cual el
sistema produce una sefial de salida tras recibir una sefial de
entrada y se produce una retroalimentacion de informacion a
la sefial de entrada en funcién de cémo se esta produciendo la
sefial de salida y el entorno de la misma. El sistema puede
reorganizar sus funciones para apagarse o modificar su
accion.

En este caso podriamos entenderlo mejor si pensamos en un
climatizador que mide la temperatura ambiente y enfria o
calienta hasta que la misma sea igual que la que esta
programada. El sistema informa a la entrada del estado
ambiental para que enfrie mas, deje de enfriar, caliente, etc.
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Con un sistema de lazo cerrado podriamos
estar hablando de un robot, si bien no todo el
mundo esta de acuerdo pues no esta muy
definido cuando una maquina es o deja de ser
robot.

Podriamos definir robot como una maquina que
interactua con el entorno y ademas ayuda al ser
humano en labores tediosas o peligrosas o
incluso en su mision de divertirse y pasarselo
bien (jprintbots!).

iENCIENDETE!

P
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Es muy sencillo e importante entender la
I6gica de actuacion de un robot para poder
programarlo y que realice aquello que
necesitamos.

Un robot realiza tareas cuando el sistema de
control se lo ordena y en caso de que no
indique lo contrario el robot seguira
realizando la misma accién sin modificarla.

i APAGATE!

DOIT
WITH
OTHERS

DIWO




2. Un sensor envia informacion al sistema de
control y éste produce un cambio en la linea de
actuacion. Por ejemplo, un robot que cuando
detecta que hay muy poca luz enciende sus
luces.

El sistema de control es el encargado de
decir “sigue” o “para” o incluso “ahora haz
esta otra cosa”. Pero, ;por qué el sistema de
control modifica las acciones del robot?

Puede suceder por dos razones:

1. La programacion esta preparada para que
asi sea. Por ejemplo un robot programado
para encender un LED durante dos segundos
en una situacion concreta y posteriormente
apagarlo.
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Ahora que ya sabemos un poquito mas sobre robots vamos a conocer
algunos de los sensores que podemos incorporarles:
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Sensor de infrarrojos:
Detecta la diferencia entre
colores claros y oscuros. En
ocasiones son digitales para
diferenciar entre blanco y
negro.

Sensor de luz: Detecta la
cantidad de luz que hay en el
entorno.

Sensor de temperatura y
humedad: Es capaz de
detectar la temperatura y
humedad del ambiente.

Sensor de sonido: Detecta el
sonido o ruido ambiental.

Potenciémetro: Permite
regular el paso de corriente
eléctrica, pudiendo ampliar o
reducir el voltaje de la
misma.

Pulsador: Boton que permite
el paso de corriente eléctrica
al pulsarlo y no la permite al
soltarlo (cierra 'y abre el
circuito).

Joystick: Dispositivo que
incorpora potencidometros y
pulsadores para regular
movimientos en dos
direcciones.

Sensor de color: Detecta el
color de los objetos en
funcién de la luz que reflejan.

Sensor de ultrasonidos: Detecta la
distancia a la que se encuentran los
objetos emitiendo una onda
ultrasoénica y calculando el tiempo
que tarda en regresar tras rebotar
con algun objeto.
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Y... ¢qué ocurre con los actuadores?

LED: Sélo deja pasar la
corriente eléctrica en un
sentido y la bloquea en el
contrario. Cuando deja pasar
corriente emite luz.

Motor eléctrico o servo de
rotacion continua:
Transforma la corriente
eléctrica en movimiento

Zumbador: Emite sonido en
la frecuencia elegida,
pudiendo reproducir notas
musicales, melodias, etc..

Servo: Transforma la
corriente eléctrica en
movimiento circular y puede
detenerse en un angulo

circular. concreto.
FCERALLLLLLLLLLL L)L) o)
Electro
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Pantalla LCD: Permite mostrar informacién como
imdagenes o texto.
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¢{COMO PIENSA UN ROBOT?

Piensa (procesa) las cosas de una en una, no puede hacer dos cosas a
la vez.

Piensa y repite acciones muy rapido, tanto que a veces no podemos ni
ver lo que esta haciendo y hay que decirle que espere un poco.

Nunca hace nada que no le hayas dicho. Hay que programar todo lo
que quieras que hagay darle las érdenes de una en una.

Normalmente, cuando un robot acaba su lista de 6rdenes, vuelve a
empezar de nuevo, repitiendo su programacion una y otra vez.

Tienes que hacer millones de cosas como
pasear al nifio, construir el cohete, brincar
y saltar, ensefiar a las mariposas a tejer
canastas, Jjugar al tute con mi padre,
capturar al pirata fantasma LeChuck, comer
cerezas hacer un show caminando con la cuerda
floja, dibujar el cohete, planificar el
montaje de los mecheros, encender los

mecheros, pintar el cohete, hacer
tropecientos esquemas -~ ~~m~~~ion. maugetar
tod¢ los documer olicar
cam >iensa un e el
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